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IHOPEBEILE BIM U TPAIUITMOHAJIHOI ITPUCTYIIA Y ITIPOJEKTOBABY
COMPARISON OF BIM AND THE TRADITIONAL APPROACH IN DESIGN

Munana KoBaueBuh, @axyrimem mexnuuxux nayka, Hoseu Cao

Ob6aact - TPABEBUHAPCTBO

Kparak cagpxaj — Ilpeomem o6oe macmep pada je
nopeherse caspemene BIM (ene. Building Information
Modeling) mexnonoeuje u mpaouyuonainoz npucmyna y
npojexmogary epalesunckux Koncmpykyuja. Lums pada
je oa ce ananusupajy npeoHocmu u Hedocmayu o6a
npucmyna Kpo3 KOHKpeman npumep NpOjeKmosarsd
ynpaene 3epade y Lllanyy. 3a uspady nianosa nosuyuja
Kopuwhenu cy cogpmeepu Autodesk Revit 2024 u
AutoCAD 2024, Oox cy 3a npopauyn KOHCMpYKyuje
npumersenu  copmeepu  Autodesk Robot  Structural
Analysis Professional u Tower 8. Ha ocnosy u3zgedenux
amanuza u ynopehuearoa, pao npydlca jacaw yeuo y
egpuxkacrocm, mayHocm u npakmuumne npeorocmu BIM
mexHonozuje y 0OHOCY HA MPAOUYUOHATHU NPUCMYN Y
npojekmosarsy.

Kibyune peun: BIM mexnonozuja,
npucmyn, npojexmoearse KOHCMpyKyuja

MPaouyUoOHaIHU

Abstract — The subject of this master’s thesis is the
comparison between modern BIM (Building Information
Modeling) technology and the traditional approach in
structural design. The aim of the research is to analyze
the advantages and disadvantages of both approaches
through a practical example of designing an
administrative building in Sabac. For the preparation of
structural layout plans, the software Autodesk Revit 2024
and AutoCAD 2024 were used, while Autodesk Robot
Structural Analysis Professional and Tower 8 were
applied for the structural analysis. The thesis provides a
clear insight into the efficiency, accuracy, and advantages
of BIM technology compared to the traditional approach.

Keywords: BIM technology, traditional approach,
structural design

HATIIOMEHA:OBaj pax npoucTeKao je u3 Mmacrep
pajaa yMju MeHTop je 6uo Ap Baagumup
ByxoOpatoBuh, Banp. npod.

1. BIM TEXHOJIOT'HJA

BIM mpencraBiba  Ko0iaOOpaTWBHU  TIPOIEC  KOjU
omoryhaBa CcBMM ydYeCHHIIMMa Ha TMPOjeKTy —
apXWTeKTamMa,  WHXCHhEepHMa,  HMHBECTUTOpUMA U
n3Bohaunma — 5@ 3ajeAHO paje Ha IUIAHHMPAmY,
NIPOjEKTOBambY M M3TPaAIbM IIPOjeKTa Kpo3 mameraH 3D
Mmozen. OH mpyka peasHe HHGpOpPMAIMje y pPEaTHOM
BpEMEHy y cBakoj a3y nporeca.

BIM, y nenunu, o0yxBaTa IMporec y KojeM CBU YUEeCHHUIN
Ha Tpojekty wMmehycoOHO capabyjy u gene jemHy

jenuHCTBeHY 0a3y mozaraka. [IpaBa cuara BIM-a 3acHuBa
ce ympaBo Ha wuHpopmamujama. JemaH oA KIJBYYHHX
pesynrara BIM merononoruje je Mupopmanmonn Mogen
(MM) xoju mpencraBjba JUIMTAJIaH ONUC €IEMEHATa OJ
KOjuX ce 00jeKaT cacToju.

Cse un(opManmje NpUKyIJbEHE O MOYETKA IUIAaHUPamba
IIPOjeKTa A0 CaMor 3aBpIIETKA HUCY CaMO YCKJIAIHIITCHE
nHpopManuje, Beh npenctaBipajy 6a3y momaraka. OBakBa
6aza mogaraka omoryhaBa MHBECTUTOpHMA, MEHAIIEpUMa,
HHKCHEepUMa U JPYTHM 3aHHTEPECOBAHUM CTpaHama Ja
JIOHOCE YHampe] OJUTyKe 3aCHOBaHE Ha IOJanuMa, Kako
TIpe, TaKO ¥ HAKOH 3aBPIIETKA H3TPaamke 00jeKTa.

BIM ynanpeljyje u mo0OospiiaBa Konabopauujy
KOMyHHMKanMjy — u3Melly  ydecHMKa Ha  NPOjEKTY,
mo00JbIIIaBa BU3YAIU3AIH]y U MPEIU3HOCT IPOjeKTOBAbA,
noBehaBa e(pUKACHOCT W MPOAYKTUBHOCT, YKJbY4yjyhn
MoryhHOoCT neTekuuje cynapa usMel)y pazamuMTHX
koMnoHeHTH 3rpage. BIM wmeromomoruja omoryhaBa u
epUKacHO yIpaBibamke pecypcuma. YommrteHo, BIM
Ipy’ka HH3 TPEAHOCTH KOje MOTY YyHAIpeIuTH
e(pUKACHOCT U NPEIU3HOCT TpaljeBUHCKIX 00jeKara.

2. OITNC OBJEKTA

VYnpaBHa 3rpazna je o0jekaT KOjU C€ M3BOJAH Y CHCTEMY
MOHTaKHE OeToHCKe rpaame. Crnparnoctu [1+1. Objexar
je mpaBoyraoHor oOnmka y ocHoBu rabaputa 84,80 x
12,80 m. CtyboBu Cy TMOCTaB/beHH Yy MelycoOHUM
pacrepuma 6,75 x 12,0 m. 3a BepTHKaIHy KOMYHHUKALHU]y
usmely eraka npeaBul)eHO je TPOKPAKO CTEIIEHHIITE.

Ha o0jekTy ce u3BOOM paBaH KpPOB ca CJIOjeBUMA
TepMOU30JIalije U KpoBHe MeMOpaHe. PaBan kpoB kao n
MehycnpatHe — TaBaHHWIE ~ (QOpPMHpPAjy  MPETXOIHO-
Harpertyte TT miode cucrema mpocTe Tpeje pacloHa
12.0 m Bcune 50 cm. Knaca uBpcrohe 6erona je C45/55,
KBaUTeT dYenuka apmatype B500B, a xabnoBa 3a
npexHanpesame 1680/1860 N/mm? Ocnamajy ce Ha
CIpaTHE TIpejie U Ha KpaTke elieMeHTe cTyOoBa. HakoH
NOCTaBJbama IUIOYA TPEKO IHX Ce M3BOAM CJIOj 3a
MOHOJIUTH3ALU]y y Ae0JbUHH 01 MakcuMaiHo 10 cm.

[Tnoue ce ocnamajy Ha COpaTHE M KPOBHE rpeje
KJIACHYHO apMupane, L mpeceka, ca ropwoM (IiaHIIoM
mupuHe 30 cm u BucuHe npeceka 80 cm, cucrema
npocte rpezae pacnona 6,75 m. Knaca usperohe 6eroHa je
C40/50 a xBanmureT uyenuka apmarype BS500B. Besa ca
KpaTKuM eJeMeHTUMa cTyOoBa oOCTBapyje ce IIpeKo
HaBojHe mmnke M30. Pyne Ha kpajeBuMa Hocauda y Koje
ylla3l HaBOjHAa IIHMIKAa C€ 3aliBajy HECKyIUbajyhum
mantepoM. CropatHe W HWBHYHE Tpeie Cy KIacCHYHO
apMupaHe npaBoyraoHe rpene mpeceka b/d = 40/70 cm,
pacona 12,0 m y cucremy mnpocte rpene. Kiaca
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yBpcTohe OetoHa je C40/50, KBamUTET YEeIHKa apMatrype
B500B. I'pene ce ocnamajy Ha cTy0 NpeKo HEONPEHCKUX
nexumra nedssuHe 1 cm. Bes3a ca kpaTkuMm eneMeHTHMa
cTy0oBa ocTBapyje ce npeko HoBux munku M30. Pyne Ha
KpajeBUMa Hocaya y Koje yJja3e LIMIKe 3ajiiBajy ce
MalTepoM.

MoHTaxkHu cTy00BHU cy auMeH3uja 60 x 60 cm, KBanuTeT
oerona C40/50, genuk 3a apmupame B500B. CryboBu
yinaze y TeMeJbHy Jalluily peOpeHuM aenoM ryxuae 90
cm. MoHTa)kHe TeMeJbHe JammuIle 3a cTyooBe 60 x 60 cm
cy numensnja 136 x 136 x 100 cm, nebiprHa 3uAa Y BPXy
yammne 23 cm, a y aHy 28 cm. Besa temespHe yammne u
CTOIIE OCTBapyje Ce yTallamheM Yallulle y CTOIY Y BUCHHU
on 5 cm. TemespbHa HamMnIa je ca TEMEJHHOM CTOIOM
NOBe3aHa MCIYIITEHOM apMarypoM wu3 dvammwne. Ilo
obumy oOjekrta yrpaljyjy ce apMupaHu OETOHCKU
maparneTHU naHenu nedspuue 24 cm. [lanenu ce ocnamajy
Ha Bpx yammmna. Kiraca upcrohe OeToHa cBUX maHena je
C30/37, xBammurer yenmka apmatype BS500B. Temersn
mumensnja 2,0 x 3,0 m nebseuHe 60 cm ce U3BOIE UCTION
nena o0jexTa Koju HeMa crpaT. Temespn auMeH3uja 2,50
x 3,50 m me6spuHe 60 cm ce W3BOAE MCIOX Jena 00jeKTa
Koju uMa cmpar. AHanuza onrepehema Koja ciean
Ha4eHO je ypaljeHa y ckiany ca oapeabama [1]-[3].

3. AHAJIM3A OIITEPEREBA

3.1. Craano onrtepeheme

ComncTBeHa  TE)KMHA  KOHCTPYKTMBHHMX  ejieMeHara
IOPOrPaMCKM  je ypauyHaTa Ha OCHOBY TIe€OMeTpHje
MOIPEYHOT IIpeceka U 3alpeMHUHCKE TEXKUHE MaTepHjaia
OJT KOjer je Taj eIeMeHT u3paljeH.

3.2. logaTHO cTaaHo onTepeheme

JonmatHo ctamHO omTepeheme Ha paBHOM KpPOBY H3HOCH
0,50 kN/m?, ommocmo 1,70 kN/m? ma mehycmpaTamm
TaBaHuIaMa. TexwHa ¢Qacaganx maHena wzHocu 0,35
kN/m?2.

3.3. KopucHno ontepeheme

Kopucno onrepeheme nsnocu 3,00 m 0,50 kN/m? na
TaBaHUI[AMa U KPOBHO] IUIOYH, PECIIEKTHBHO.

3.4. OnTepeheme cHerom

O06jekar je MPOJEKTOBAaH Ca ATHKOM, IITO 3a MOCICAUILY
MOKE€ WMaTH HATOMHJIaBame CHera y WHTEH3UTETy 2,9
kN/m?, IOk MHTEH3HTET CHEra Ha OCTAIOM My KpOoBa
nzHocu 0,8 kN/m?.

3.5. OnTepeheme BeTpom

3a II kareropujy TepeHa, ocHOBY Op3uHy BeTpa (I1labarr),
nuMeH3Hja obOjekta W Tomorpadujy TepeHa, yIapHU
HPUTHUCAK BETPA U3HOCH p(Ze) = 0,53 kN/m?,

3.6. Ceu3MHYKO /1€jCTBO

Censmuuko omnrepeheme je M3paXeHO NPEKo CIEKTpa
oxrosopa tun 2 , a tun ia je J{. Mako tum cmexrpa 2
BHIIE HHje y ymoTrpeOm Ha Ttepuropuju PemyOimke
CpOuje, yCBOjeH je y CKIIany ca IPBOOUTHUM IIPOjEKTOM.

00 ) 10 15 26 25 Period[s] g

Cnuka 1. ExacTH4HYE W IPOjEeKTHHU cIieKTap onrosopa [4]

4. MOAEJIUPAIBE KOHCTPYKIMUJE 1
OIITEPEREIHA

4.1. U3pana moaena npumenom BIM TexHoJioruje

Y okBUpY WU3pajge MacTep paja HM3BpIICHO je
TPOAMMEH3UOHAIHO MOJEIUpame Hocehie KOHCTpyKIHje
yIpaBHE 3rpazie NPUMEHOM KOHIEeNnTa HH(POPMAaIHOHOT
Momenmupama rpajeemHa  (BIM) 'y codTBepckom
okpyxemy Autodesk Revit 2024. Ipomec je wHUIHpaH
dopmupameM (puU3HUKOr Mojena KOHCTPYKIHjEe KOjU
perpe3eHTyje MPOCTOPHY TEOMETPHjy U IIOJI0XKaj] CBUX
Hocehmx ememeHata. Mopnen oO0yxBata apMHpaHO-
OCTOHCKE IUIoYe, Tpeie M CTyOOBe, TeMesbe, TeMEJbHE
yammie, kao © 3umoBe ykpyhema koju 00e30elyjy
MPOCTOPHY ~CTaOMJIHOCT cucTema. IloceOHa mMaxma
noceehena je TauHOM eUHUCARY KOHCTPYKTUBHHX Be3a
n wmehycoOHOM ycknahuBamwy enemeHaTta, Kako Ou
¢u3nuKky Mojen OMO y IMOTIYHOCTH KOMIATHOWIIaH ca
3aXTEeBUMa aHAJIMTHYKOT MOJETIMpPatha 1 1aJbel CTAaTHIKOT
npopavyHa.

Cnuka 2. ®U3UYKU MOJeN KOHCTPYKIHje KpeUupaH y

codrepy Autodesk Revit 2024

Cnuka 3. Crioj KpoBHE MJIOYE ca IPeaoOM
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Cnuka 4. Cnoj cry6a u rpena

HakoH mrto je ¢opmupan mnpeuuzaH (GU3HYKH MOJEI
KOHCTpYKLHje, NPUCTYIHIO Ce€ H3pamdl aHAIUTHYKOT
MoJeNa KOj! MPEACTaBJba OCHOBY 33 CTATHYKY aHAIH3Y U
mpopadyH. ¥ oBoj (ha3u moceOaH aKIeHAT CTaBJbCH je Ha
KOPEKTHO  JeduHHCame  I0N0Xaja  oca  CBHX
KOHCTPYKTUBHHX  elleMeHaTa, yKbyuyjyhm  Tpexe,
cTybOBe, IIoYe, 3un0Be YKpyhema U TeMeJbHE eleMeHTe.
AHanuTHYKe JIMHMjE M TOBPIIMHE Cy MaHyeJHO
MO3UIMOHUPAaHE TaKo Jia BEPHO OJIpaXkaBajy pealHu
CTaTUYKU CHCTEM, y3 yckialjuBame HUBOa MelycoOHUX
BE3a U Tayaka Cliajama.

Cnuka 5. AHanmUTHYKN MOJIeNl KOHCTPYKIUje KpeupaH y
codrTeepy AyTtoneck Pesut 2024

JloOmjeHn aHaMUTHYKHA MOJEN 3aTHM je HW3BE3CH Y
coptBep  Autodesk  Robot  Structural  Analysis
Professional, rme je wu3BpIIeHa JAeTajbHa CTaTHYKa
aHanmu3a. Y 0BOj (a3u eJICMEHTHMA aHAJTHUTUYKOT MOJIEa
Cy IO/IeJbCHE PEJICBAHTHE MEXAHWYKE KapaKTepPHCTHKE,
yKIbyuyjyhn MOYT €IaCTUYHOCTH, IToacanos
KOe(HIIMjEHT, TYCTHHY MaTepujajia W JIpyre mapaMmerpe
Koju oapelyjy moHamame eneMeHara noj ontepehemeM.
Takohe cy nedhuHUCAHH YCIOBH OClambamba M KOHTAKTH
n3Mel)y TojeqMHAYHMX ~eJeMeHara, MmMTo omoryhasa
peanHy cuMyJlalMjy npeHoca onrepehema M mpoctopHe
CcTaOMIHOCTH  KOHCTpyKuuje. OBakBUM  ITOCTYIIKOM
omoryheHo je aa mporiec MoJenupama 1 mpopadyHa oyze
Y HOOTHOYHOCTH HHTETPUCAH M KOHTPOJIIUCAH, YHUME C€
006e30el)yje BUCOKa TAYHOCT ¥ MOY3AaHOCT pe3yiTara, Kao
U ONTHMH3AIMja KOHCTPYKTHBHOT peUIeHha Yy pPaHUM
(dazama mpojexToBama. Y 0BOj (pa3u Cy NOAEIbEHH CBU
pelleBaHTHH ciy4ajeBu omnrepehiema Koju Jelyjy Ha
KOHCTPYKIHMjY,  YKJbYydyjyhm  COINCTBEHy  TEXHHY
KOHCTPYKTUBHHX elieMeHaTa, J0/IaTHA cTayiHa
onrepehema, nmpomeHsbuBa KopucHa ontepehema, Kao n

ontepehema 01 CHera, BeTpa M CEM3MHUYKO JIEjCTBO Y
CKIaay ca BakehuM HoOpMaTHBHMA.

Hakon Tora, crmpoBencHo je aAeduHUCAmE KOMOWHAIM]jA
ontepehema y ckinagy ca BaxehiMM HOpMaTHUBHMA,
MpOpavyyH YTHIaja ¥ MpoBepa peakija u aedopmarimja
HOCcehmx eleMeHara. 3aBpmHa BepuduKanuja
o0yxBaTWja je HOCHBOCT M CTaOWIHOCT IDIOYa, Tpena,
CTyOOBa, 3UI0Ba yKpyhema W TeMeEJFHHX elleMeHaTa, y3
KOHTPOJIy yCJOBa YIMOTPEeOJFHBOCTH, YnMe je 00e30ehena
yCKIIal)eHOCT KOHCTPYKTHUBHOT pellieha ca TeXHUYKHM H
HOPMaTHBHUM 3aXTEBHMa.

Cnuka 6. Monen KOHCTpYKIMje KpeupaH y copTBepy
Autodesk Robot Structural Analysis Professional

4.2. N3pana KOHCTPYKTHUBHOT Mo/1eJ1a MIPUMEHOM
TpagullMOHAJIHOT npucTynay coprBepy Tower 8

[MpunukoM u3pane KOHCTPYKTUBHOT Mojena y copTBepy
Tower 8,  mpomec je  3amoyer  KpeupameMm
TPOAMMEH3UOHAIHE T€OMETpHje 00jeKkTa, Koja oO0yxBara
cTy0oBe, rpesie, Iioue, TeMeJbe U 3uI0Be yKpyhema. Ha
OCHOBY (m3MuKor pacmopena eieMeHata (GOpMHUpaH je
QHATUTUYKH MOJIET, IPU YeMY CY eJISMEHTHMa MaHYeIHO
JOJeJbeHE MEXaHWYKe KapaKTepHCTHKE, YKIbY4yjyhu
MOZYJ eNacTHYHOCTH, [10acOHOB KOoe(HIHUjeHT, TYCTHHA
MaTtepujama, W JOp. Takohe cy meduHHCaHM YyCIOBH
oclnamama W crojeBa, mTo omoryhaBa peanHy
cuMylanujy TnpeHoca ontepeliela U IPOCTOpPHE
CTaOMIIHOCTH KOHCTpYyKIHje. Y MOAEn Cy yHeTa CBa
peneBaHTHa onrtepeherma: CONCTBEHA TEKUHA, H0JATHA
CTaJlHa W [IPOMEHJbHBa onTepehiermha, Kao U BeTap, CHEr U
3emJboTpec. HakoH HaHomema onrepehema Ha Mojell,
KpeupaHe cy MpopadyHCKe KOMOHMHaLHWje y CKIaay ca
BaxehuM HOpMaTHBHMa. 3aBpIIHA aHaIM3a 00yXBaTWIa
je TpopadyH YHYTpamllbHX cwia, jgedopmarnuja
peakiyja OcCllamama, y3 NPOBEpY HOCHBOCTH U YCIIOBa
YIOTPeOJLUBOCTH CBUX KOHCTPYKTHBHHX €lIeMEHaTa.

Cnuxka 7. Monen KOHCTPYKIHje KpeupaH y cohTBepy
Tower 8

5. IMCKYCHJA U 3AK/bYULI
Pesynratm amanm3e mokaszamm cy ma BIM codrteepu

oMmoryhaBajy 3HatHO BehMm cTemeH KOHTpoJe Haf
MOJIETIOM KOHCTPYKIHj€, JaKIly AETeKIHjy Tpemaka U
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KOJIM3M]ja, Ko M JIaKIIly MHTerpanujy noxaraxa. [Ipumena
BIM TtexHonoruje moBehaBa TauHOCT M Op3uHY H3paje
TEXHUYKE  JIOKyMEHTaldje,  JONPHHOCH  YKYIHO]
€KOHOMUYHOCTH W TpaHCHapeHTHOCTH. Ha ocHOBY
CIIPOBEJECHOT UCTPaKUBamka MOXe ce 3akjbyunuTd Aa BIM
TEXHOJIOTHja HHje caMo ayaT, Beh HHTerpHCaHH CHCTEM
KOju Mema MapagurMy MpojeKToBama. IbeHo yBolheme
3axTeBa OJf WHXKCHEpa HOBE KOMIICTCHIM]E W HAYMHE
pa3sMHIIJbaka, ajli MCTOBPEMEHO JAOHOCH IMOTCHIHjal 3a
3Ha4ajHO yHampeheme KBanWTeTa, KOOpOWHALUjE U
e(hMKaCHOCTH y LIENOKYITHOM IpoIiecy rpahema.

5.1. llopeheme coprBepa Tower u Robot Structural
Analysis

VY OKBHpY MNpPakTHYHOI Jela OBOI pPaja H3BPIICHO je
yIOpEIHO MWCIHMTHBAKE [Ba Mporpama 3a IpopadyH
koHcTpykunja — Tower m Robot Structural Analysis.
AHanmza je ycMepeHa Ha acleKT HPHUCTYNauyHOCTH
kopuiihieha, KOJMYMHY YJIa3HHX IOJATaKa, IeTaJbHOCT
npopavyHa U Op3uHY M3paje pe3yJirara.

Tower ce moka3ao Kao TIporpaM Koju je mpuiaroleH
Op3oMm © edukacHOM mpopauyHy. Kapakrepume ra
jemHocTaBaH W HHTYWUTHBAaH KOPUCHHYKH HHTEpdejc,
3axTeBa MUHHMMAaJIaH Opoj ylIa3HUX MojaTraka u omoryhasa
Op3y npoBepy pe3ynrara. TakBu nmapamerpu unHe Tower
NPUCTYNaYHUM ajlaTOM, HAapO4YMTO 3a MpOjeKTe Iue je
notpebHa Op3a aHanM3a W I7ie  KOMIUIEKCHOCT
KOHCTPYKIIMj€ HHje TIPEBUCOKA.

CymnpotHo Tome, Robot Structural Analysis npezacrtaBiba
3HaTHO KOMIUICKCHHjHU ¥  3aXTeBHHjH  codTBep.
CaBnagaBame BETOBUX (YHKIMOHAHOCTH MOJpa3yMeBa
BUIIE BPEMEHa, CTPYYHOI 3Hama M  IaXJbHBO
nehUHUCAHMX Napamerapa, LITO Ta YHHH TEXHM 32
ynotpedy y omuHocy Ha Tower. Ilpopauyn y Robot
Structural Analysis-y Tpaje myxe, anu oBaj copTBEp HYIU
3HauYajHe TPEJHOCTH KPO3 BHCOK HHUBO MPEIM3HOCTH U
JIETaJbHOCTH Y aHAJTUTUYKOM MPOLECY.

5.2. opeheme coprBepa Revit u AutoCAD

Y oxBupy mnpakTH4yHe aHanuze, Revit u AutoCAD
NPEe/ACTaBJbajy JBa pa3IM4MTa NPUCTYNA Yy HU3paau
MPOjeKTHE MOoKyMeHTalje y rpaljesunapctBy. AutoCAD
ce TpaIuLIHOHAIHO KOPUCTH 3a Kperpamwe npojekara y 2D
HPOCTOPY, IZie Ce OCHOBE, IUIAHOBH, Ipecelr u (acane
n3palyjy xao onBojeHu nprexu. OBaj MPHUCTYN 3axTeBa
JOJATHO  CHAjalke  pa3siMYMTHX  JUCUMIUIMHA U
HoZIpa3yMeBa OJBOjeHY M3paly HpeaMepa u mpeapadyHa
Marepujasia, mTo mnoehaBa MmoryhHocT rpemiaka u
3axTeBa BUILE BPEeMeHa.

CymnpotHo Tome, Revit kopuctu 3D Mopenupame,
omoryhasajyhu HHTErpanujy APXUTEKTOHCKOT,
KOHCTPYKIIMJCKOT M HMHCTANaTepCKOI IpOjeKTa y jelaH
napopManmonn Mognen. Cpaka U3MEHa Yy MoOJeIy
ayTOMAaTCKHU Ce aKypHpa Yy CBUM OCHOBaMa, NpecerumMa u
JIPYyTUM LPTEeXHUMa, 9uMe ce 00e30el)yje KOH3CTEeHTHOCT
nndopmanmja u cMmamyje noTpedba 3a  pyYHHM
ncripaBkama. [lopen  Tora, codreep omoryhasa
HEOTPaHUUYCHO H3BJIAUYEHC IIpEceKa M OCHOBA, Kao M
ayTOMaTcKy TeHepaluujy KOJW4YMHA MaTepHjajia, U CBe
motpebHe wHOpopManWje enuMUHHIIYhH moTpely 3a
TPaAMLHOHAIHAM TpPEIMEpPOM U mpenpadyHoM. Takohe
Revit omoryhaBa paxm y THMCKOM OKpyXemy ca

npahemeM M3MeEHa, WITO OJaKllaBa Koylabopauujy Ha
CJIOKCHUM HPOjEKTHMA.

Cnuka 8. UHbpOpMannoHu MOaea ynpaBHe 3rpaae

5.3. Moryhnoctu 3a ynanpeljem-e BIM TexHoJioruje

Bynyhu pa3Boj BIM TexHOonOrHje YycMepeH je Ha
HHTErpalyjy ca HamnpeIHUM cHuMyalujamMa (€Heprercka
e(UKacHOCT, IMHAMHMKa KOHCTPYKIMja, OTHOPHOCT Ha
3eMJBOTpEC), Kao M Ha NPOLIMPEHE MOJeNa Yy BHIIE
mumensuja (SD—7D) koju o0OyxBaTajy TpOIIKOBe, (ase
rpajme U OAPKUBOCT. Jlajbe ce OueKyje IMOBE3UBAKBE ca
IoT (eng. Internet of Things) ypehajuma, mro Ou
omoryhmio npaheme cTama 00jeKTa y peaTHOM BpeMEHY
U NIPEIUKTHBHO olpKaBame. Pa3Boj moapazymesa u 60Jby
UHTCpIUCLUIUIMHAPHY — Capailky Kpo3  jeOHMHCTBCHE
CTaHIapJe ¥ HPHMEHY y 3elieHOM rpaljeBHHApCTBY, ca
(GOKycOM Ha CHEpPreTcKy e(UKacHOCT M CMambeHhe
YIJBEHUYHOT OTHUCKA.
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OcHoBe

Kpatka ouorpaduja:

Munana KosaueBuh pohena  je
30.11.2000. y HoBom Cany. Macrep pan u3s
obmnactu rpaleBunapcta — [lopeheme BIM
" TPaJUIHOHATHOT IpHCTyna y
NpojeKToBamy je onopanmia 2025. rox.
Kounrakr: kovmilana333@gmail.com
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